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CORBESPONDANCE

MM PAUL Ancm. Caivs JACOB Gnomms MALENQON adressent des remer-
: clments pour les dlstmctlons que r Academle a accordees a leurs travaux

‘M. Reni GARNIER pme r Academle de voulou‘ bien le compter au nombre des
_ ,candldats ala place vacante dans’ la Section de Géométrie par le deces
" de M. H. Lebesgue ' \ : : :

M. le Snanmnm PERPETUEL s1gi1ale parml les pleces 1mpr1mees de la -
Lornespondance ' ' :

 FRANGOIS DE CHASSELOUP LAUBAT Frangozs Fresneau sezgneu; a’e la Gatau-"
dzere pere du caoutc/wuc (presente par M. Auguste Chevaher)
TOPOLOGIE. — Les équations dans les espaces topologzgues
Note ( ) de M JEAN Lnnn, presentee par M. Henrl Vlllat

Les notlons que jai mtrodmtes dans deux Notes precedentes *) permettent_
d’edlﬁer une theor1e des ¢ equatlons du type

(- ‘x“i[’f(w)J’T
-0 I'inconnue « et le parametre Jy sont: respectlvement des points de deux es~paces
_ topologiques, X et Y; ol 7 est une transformauon continue, définie sur un

. ensemble de points de X et qui prend ses valeurs dans un troisiéme espace T’
ol E est une transformatlon continue de T>< Y dans X; T esteun -espace de

 Hausdorff, bzcompact connexe, possédant un systeme de voisinages convexes.

"' Cetype englobe le type: d’équatlons non linéaires des espaces linéaires de Banach
que-M. Schauder et moi-méme avons étudié (*), type qu1 connent lui-méme
‘celui des équauons linéaires de Fredholm. :

, 1. Soit.®(y) I’ ensemble des solutions de( ); ®(y) sera nommé resolvante
' absolue de(1). Soit o(x) I'ensemble des points y tels que 2'soit solution de (1); -
¢() est Pinverse de. ®(y). ¢transforme un ensemble fermé de pointsde X enun
.‘ensemble Jfermé de poinis de Y ;D est donc continue chaque fois qu’ "elle est
- anivoque. 3i X est un espace de Hausdorff, (I> transforme un bmompact de'Y
~en un bicompact de X. 5 o i
2. Soit D un ensemble ouvert de pomts de X; soit- D sa fronnere, D sa

fermeture, supposons 't(x) deﬁm sur D. Smt ¥p un cycle continu de Y‘ :
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S ).Seance du [; mai 1942. ‘
T (%) Comptes rendus, 21h; 1942, pp 781 et 839.
" (*) Ann. Ecole Norm., 51; 1934, p. 45. '
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_ étranger & cp(D) On peut construire une couverture C de D (de snnpleXes Se A)
et un compleéxe continu de T possédant une subdivision ¢ (de s1mplexes 8,,) qui
soit duale de C. En choisissant chaque s,;.dans un voisinage convenable
de ’C(I Sm D, pI‘lS lui- méme suffisamment petit, on peut faire en sorte. que

281“5(317”)’?) . DR o .
g R : ‘ :

soit homologue a une classe d’homologie continue 'de_D, indépendante des choix -
~de C et c; la correspondance entre y,et cette classe est un homomorphisme du_
groupe d’homologie continue de Y——co(D) dans celut deD homomorphlsme que
désignera le symbole (I'(D, Yp) et qu1 se nommera resolvante algébrtque( )
“de I equatzon(l) »
Sl les D sont des ensembles ouverts deux a deux dls]omts de pomts de E

s ]yp .co( Z D ) =o,- alors | q)(D"")f’_”):.Zd)(DY’ ¥p)
- X :.‘, oy

~ En particulier o ¢ .
' ‘D(D, yp)—o quandD ‘P( Iyp|)~o

- Plus particuliérement encore : si ®(D, yo} est deﬁm et non- nul, alors D
contient au moins une solution de (1) quand y est en y,. L’appllcatlon de ce
théoréme d’existence est facilitée par les deux propositions suivantes :
(D, _y,,) reste constant quand Péquation (1), D et y,, varient contmﬁment ’

tant que |y, |
Supposons T 51mple smt Z, la classe des pomts de T;

s D. 8T, |yl )_o alors (I)(D yp)_D E(to, ¥p)-

3 Le cas: partzculzer D=X.— Supposons fr(a:) défini sur X. Sment Zq &
et 5, , deux bases duales des groupes d’homologie supérieure et continue de T
(ou bien les coefficients- de ces homologies sont les entiers, et il s’agit ’homo-
- logies avec division’; ou blen ces coefficients sont les entiers mod un nombre
premier); on a_ :

L . —1 ) > o
®(X,7,)= N < (Zw.).ﬁ.(qu,e i)
o o A ’ : » ’

( y C.eu;e notion de résolvante alaebrlque d’une équation aependant d’un paramétre est
4 ma connaissance, absolument nouvelle; dans le cas extrémement particulier ol @(x) se
_ irouve étre continue et uniforme, X et Y étant deux multiplicités, « ’homomorphisme
inverse de ¢ », tel que l'ont défini M. H. Hopf (Crelles Jourr., 163; 1930, p. 71) et
- M. Freudenthal (Compositio Math., 2, 1935, p. 1635 Annals of Math., 38, 1937, p- 847)
possede des propriétés analogues 2 celles de notre ‘résolvante algebrlque mais ces deux
notions ont des définitions trés différentes. :
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En partlcuher sment x, et Yo les classes des pomts de X et.Y; posons
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ce qui 51gn1ﬁe que la formule des points ﬁaces de M. Lefschetz s apphque aux
_transformations en lui-méme d'un espace de Hausdorff blcompact possedant
‘un.systéme de" voisinages convexes. .

A Rappe]ons que nous HoMMons. su:nple un es’pace strictement’ connexe dont
tous les groupes d’ homologle continue de dimensions posmves sont nuls. 8¢ T
_est simple, on peut trouver une expressmn de (D, Yp) qui ne falt intervenir
~que les valeurs prises par t(x) sur D. Cette expression garde un sens lorsque
le champ de définition de () est réduit & D. L'homomorphisme qu’elle: deﬁmt
“alors sera nommé iesolvante algebrzque prolong de de l’équatlon (1 )

MﬁG-ANIQUE’ — Choc des corps et.moz'ndr"e actio'n. Notc de M. REME DUGAS. o

La seule apphcatlon au domaine de la dynamlque que Maupertuis ait donnee
du principe de la moindre action qu'il avait énoncé en 1744 se rapporte au "
* choc direct de deux corps soit parfaltement elasthues soit parfaitement mous.

~L’action maupertulslenne mise en Jeu dans le choc direct de deux corps a.
pour expression la somme des forces vives dues aux vitesses perdues. -

. 11 est facile d’étendre l'analyse de Maupertms au choc direct de’ d.eux
corps partlellement élastiques. Les vitesses ¢, ‘et ¢, de chagque corps apres le '
choc sont déterminées, en fonction des vitesses v, et ¢, de chaque corps avant
le choc, a l’alde de’la relatlon experlmentale :

(1) B ’.'v:~vi_——e(vo—vo) (0<e<1), _
ol e est le coefficient de resutuuon et de la seule condition de momdre actlon '
J(2) : : o [m(vo—-vi)—i—m(vo—v)]——o,' :

_¢'est-a-dire que dans le choc direct de deux corps; que ceux-ct soze‘nt elastzques,
zmp‘arfaztement elastzques ou parfaztement -mous; la somme des fowes vives dues.
auzx vitesses perdues est statwnnazre ) -

En outre, wn sait que la force vive perdue par le systeme au cours du choc,
soit. AT, est dans un rapport constant avec la somme des torces v1veb dues aux

[N % ' . k4
1——‘e :
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Qn peut done transposer 1énioncé precedent en disant que les 'vztesses a_pres le

' clzoc rendent statzonnazre la perte de force vice du systeme :



