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(y,X—X2)

(provenant de I'ED d'ordre 2 x" = x — x?) et quelques

trajectoires du portrait de phase.

154

Champ des vitesses pour I'équation (x',y’)

= (}/7X_X2)
=x—x2).

14

Champ des vitesses pour I'équation (x',y’)

(provenant de I'ED d’ordre 2 x"
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