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Eléments de contact.
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Si cette courbe décrit la trajectoire d’un object muni d’une
“direction” (comme une voiture, un patin à glace, ...),



Eléments de contact.
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Ce plan est appelé le plan de contact au point (x , y , θ).
L’ensemble de tout ces plans est appelé la structure de contact
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Structure de contact.

Théorème

Il n’existe aucune surface S qui soit tangente à ξ en chacun de
ses points.
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tangente à ξ en chacun de ses points.

Cela se traduit par
l’équation

− sin(θ(t))γ′1(t) + cos(θ(t))γ′2(t) = 0.



Courbes legendriennes.

Une courbe (γ1(t), γ2(t), θ(t)) est legendrienne si elle est
tangente à ξ en chacun de ses points. Cela se traduit par
l’équation

− sin(θ(t))γ′1(t) + cos(θ(t))γ′2(t) = 0.



Exemples.



Exemples.



Exemples.



Exemples



Exemples : le point de rebroussement.

La courbe t → (t2, t3) admet aussi un relevé legendrien.

Il est paramétrée par t → (t2, t3, arctan(3t
2
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